




AGVとAMR

2024年：動く板 2025年：動く板NEO

AGV

・既定の経路のみを走行
・人・障害物を検知

→ 物が無くなるまで動けない
AMR

・目的地までの経路を生成
・回避行動、自動で経路探査







上面にセンサ類がないため
様々なアタッチメントを設置可能

薄型で車高が高くない
物が載せやすい









４輪独立懸架式サスペンション

・悪路の地形に追従
・車高を25cmに据え置き
・最小回転半径18cm(実測)
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